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Algemeen: 
Doel van deze instructie is om snel aan de slag te kunnen met de Profinet-Gateway. In deze instructie is 
beschreven hoe men vanuit een Siemens PLC via de Gateway een Ethercat-drive aanstuurt.  
 
De gateway zelf kan gezien worden als een Black-box en wordt daarom in deze instructie niet in detail 
behandeld, alleen de hardware matige aansluitingen zullen behandeld worden. 
 
Uitleg van Ethercat drive’s valt buiten de scoop van deze instructie en zullen derhalve dan ook niet 
behandeld worden. Hiervoor wordt verwezen naar de desbetreffende handleidingen, van Estun en 
Leadshine. 
 
 
Principe en werking: 
Het principe van aansturing van een Ethercat drive is gebaseerd op ‘Drive-based’ aansturing. Dit houd in 
dat er verschillende Ethercat objecten worden voorzien van data. Deze data kan inhouden: positie, 
snelheid, acceleratie, deceleratie, mode of operation e.d.    
 
Vanuit een Profinet-master worden deze objecten via de Gateway beschreven. 
 
De gateway bestaat uit 64 kanalen, elke kanaal kan met de Profinet-master communiceren, deze 64 
kanalen zijn opgesplitst in 32 kanalen voor het schrijven/lezen en 32 kanalen voor het schrijven. 
 
Deze 32 schrijf/lees en 32 schrijf kanalen zijn vervolgens weer opgesplitst in Object-kanalen en data-
kanalen. 
 
Dit houdt in dat voor het lezen van een bepaald Ethercat-object 1 kanaal wordt gebruikt en voor de 
bijbehorende data nog een kanaal. 
 
Voor het schrijven geldt hetzelfde, 1 kanaal voor het te schrijven Object en het andere kanaal de data die 
bij het te schrijven object hoort. 
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Onderstaand is dit in een blokschema weergegeven: 
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Voor het lezen ziet het er als onderstaande afbeelding uit: 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Afbeelding 1: kanalen voor het schrijven 
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Voor het lezen ziet het er als onderstaande afbeelding uit: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afbeelding 2: kanalen voor het lezen 
 
 
 
Rekening houdend  met de minimaal benodigde objecten voor het aansturen van een drive, kunnen er 
dan maximaal 8 assen met 1 gateway worden aangestuurd. Er dient wel rekening worden gehouden dat 
deze assen niet gelijktijdig gestart kunnen worden. Alle kanalen worden sequentieel afgehandeld.  
 
Eerst worden de kanalen voor het schrijven afgehandeld en dan alleen als er voor het desbetreffende 
kanaal nieuwe data is om te schrijven, daarna de kanalen voor het lezen. Ook dan alleen maar als er 
nieuwe data voorhanden is om te schrijven. 
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Er dienst rekening gehouden worden met een delay-tijd van ca. 10ms tussen het lezen/schrijven van 
twee opeenvolgende kanalen.  
 
Al eerder genoemd, zijn voor het aansturen van een drive er minimaal een paar objecten nodig voor het 
lezen en het schrijven, dit zijn de volgende objecten: 
 
Voor het schrijven: 

 Control Woord 

 Target Positie 
 
Voor het lezen: 

 Status Woord 

 Actuele Positie 
 
Gezien bovenstaande kan men stellen dat er vier lees en vier schrijf kanalen minimaal nodig zijn om een 
regelaar aan te kunnen sturen. Dit betekend dat er maximaal 8 assen per gateway kunnen worden 
aangestuurd. Om niet te veel tussen verschillende objecten te switchen verdient het de voorkeur om 4 
assen per gateway aan te sturen. 
 
Een object voor het schrijven is als volgt opgebouwd, als voorbeeld is hiervoor het Object van het 
ControlWord 6040hex genomen.  
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Het object bestaat uit: 

 Node 

 Index 

 Sub_index 

 Type 

 Reserved 

 Data 
 
 
Node is het drive nummer: 1 t/m maximaal 8 
 
Index is het Ethercat object adres, in dit voorbeeld voor het ControlWord is dit 6040. 
 
Sub_index is in dit voorbeeld 0 
 
Type, is het datatype van het object, in dit voorbeeld is dit UINT16 
 

 
 
Reserved, is reserve plaats en wordt niet gebruikt. 
 
Data is de waarde wat in het desbetreffende object geschreven wordt. 
 
Wil men bijvoorbeeld de waarde 0 in het Object 6040h (Controlword schrijven voor de eerste drive, dient 
men het volgende vanuit de Profinet-master te sturen: 
 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite].Node := #iNode; (= 1) 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite].Object_address := 16#6040; 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite].Reserved := 0; 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite].Sub := 0; 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite].Type := 6; 
#Object.Object_Data[#uiObjectAddressWrite] := 2#0000000000000000; 
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Aangezien voor de Node, Object_address, Reserved, Sub en type een kanaal gebruikt wordt en voor de 
data een kanaal, schrijft men in TABLE(33) het node nummer, Object_address, Reserved, Sub en type 
en in TABLE(34) de data met als waarde 0. 
 
 

 
 
 
Voor het lezen van bijvoorbeeld het StatusWord gaat dit op dezelfde manier, echter daar worden de 
kanalen TABLE(3) en TABLE(4) voor gebruikt. 
 

 
 
 
Willen we de waarde van het StatusWord lezen via Profibus dient men het volgende naar de gateway te 
sturen: 
 
// Read Status 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressRead+1].Node := #iNode; (= 1) 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressRead+1].Object_address := 16#6041; 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressRead+1].Sub := 0; 
#Object.Object_Address[#uiObjectAddressRead+1].Type := 6; 
     
#uiStatusWord := DINT_TO_UINT(#Object.Object_Data[#uiObjectAddressRead+1]); 
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Voorbeeld om ‘Mode of Operation’ naar homing-mode te zetten voor drive 1: 
 
Om ‘Mode of Operation’ in Homing-mode te zetten gaat men als volgt te werk. 
 
Het Ethercat-Object voor het zetten van mode of operation is 6060h, zie hieronder: 
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Naar de Gateway dient men het volgende vanuit de Profinet-Master te sturen: 
 
// Set mode of operation to Homing mode 
             
            #Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite + 1].Node := #iNode; (=1) 
            #Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite + 1].Object_address := 16#6060; 
            #Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite + 1].Reserved := 0; 
            #Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite + 1].Sub := 0; 
            #Object.Object_Address[#uiObjectAddressWrite + 1].Type := 2; 
            

 #Object.Object_Data[#uiObjectAddressWrite + 1] := 6; 
 
 
Dit kan via de kanalen TABLE(35) en TABLE(36) gestuurd worden. 
 
TABLE(35) voor Node, Object_address, Reserved, Sub en type, TABLE(36) voor de waarde, in dit geval 
6. 
 
Het volgende blokdiagram toont aansturing van de motor in Profile Position mode. (Dit betreft in dit 
voorbeeld een Estun Pronet-EC drive, voor een ander merk drive kunnen enkele objecten anders zijn) 
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Aansluiting voeding, Profinet en Ethercat van de Gateway: 
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Disclaimer 
Alle informatie verstrekt door of namens ATB Automation BV met betrekking tot haar producten en diensten, hetzij 
in de vorm van gegevens, aanbevelingen of anderszins, wordt verondersteld betrouwbaar te zijn, maar ATB 
Automation BV aanvaardt geen enkele aansprakelijkheid met betrekking tot de toepassing, het verwerken of 
gebruiken van dergelijke informatie, producten of diensten, of enig gevolg daarvan. 

 


